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Der Manipulator Maniflex ADAN ist mit einer robusten Struktur mit Schwenkarm
ausgestattet, die die Handhabung schwerer Lasten in alle Richtungen mit duRerster
Natdrlichkeit und Prazision erméglicht.

Er kann mit malgeschneiderten Greifwerkzeugen ausgestattet werden, die
entsprechend den spezifischen Anforderungen der Einsatzbranche konzipiert und
gebautwerden.

Adan ist ein industrieller Manipulator, der verschiedene Installationsoptionen bietet und
daher eine flexible L6sung in mehreren Betriebskontexten darstellt und die Optimierung
derAusfliihrungszeiten fir bestimmte Aktivitaten ermdglicht.
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Max. Traglast / kg 100 150 215 300 450
Max. Arbeitsradius / mm Rmax 4000 3500 3000 2500 2000
Min. Arbeitsradius / mm Rmin 1150 1000 850 755 580
Vertikales heben / mm H 2450 2400 2000 1700 1300
Mindest vertikale hubhéhe / mm h 200 200 200 200 200
Maximale Héhe / mm Hmax 4610 4420 4225 4070 3860
Maximale Deckenh&he / mm Hf 5000 5000 4800 4100 4100
Mindesthéhe / mm Hmin 2000 2000 2000 2000 2000
Arbeitsradius 1/ mm R1 3465 3035 2610 2170 1750
Arbeitsradius 2 / mm R2 3465 3035 2610 2170 1750

*Die GroRen kénnen variieren und sind je nach Kundenwunsch anpassbar.



